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% Sterowanie ruchem wahadtowo za pomocg uprawnionych pracownikow.

foud zi-9

Organizacja ruchu podczas wykonywania robot

Teren zabudowany o predkosci do 50km/h,
w obrebie nie objetym oddziatywaniem skrzyzowan drég bocznych.

budowa chodnika przy krawedzi jezdni - strona lewa drogi
budowe chodnika po stronie prawej nalezy oznakowac analogicznie
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